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Nya, sehingga penulis dapat menyelesaikan buku ajar. Tak lupa juga 

mengucapkan salawat serta salam semoga senantiasa tercurahkan kepada 

Nabi Besar Muhammad SAW, karena berkat beliau, kita mampu keluar dari 
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Ring Laser Gyro Compass. bagaimana materi yang disajikan yang relevan 

yang menjadi alternatif pegangan bagi mahasiswa dan dosen yang menempuh 

studi tersebut. 

Kami sadar, masih banyak luput dan kekeliruan yang tentu saja jauh dari 

sempurna tentang buku ini. Oleh sebab itu, kami mohon agar pembaca 

memberi kritik dan juga saran terhadap karya buku ajar ini agar kami dapat 

terus meningkatkan kualitas buku. 
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BAB I  

PENGENALAN KOMPAS 

MAGNETIK 
 

 

 

1.1 PENDAHULUAN 

1. Peraturan Internasional, Safety Of Life At Sea ( SOLAS 1974) 

Consolidated 2010. 

SOLAS 1974 pada  bab V tentang Safety Navigation, Peraturan 19, 

diatur beberapa ketentuan yang berkaitan dengan “Carriage requirements 

for ship-borne navigational systems and equipment “antara lain sebagai 

berikut: 

a. Semua kapal berapapun ukurannya yang berlayar diperairan  

Internasional, wajib dilengkapi dengan : 

➢ Sebuah magnetic standard compass yang bekerja dengan baik 

dan bebas dari power supply, untuk menentukan haluan kapal 

dan menunjukkan pembacaan arah pengemudian kapal. 

➢ Sebuah pelorus atau alat untuk membaring lainnya, bebas dari 

power supply, guna  mengambil baringan pada busur cakrawala 

360° 

➢ Peralatan untuk menghitung haluan kapal dan baringan 

menjadiarah sejati 

➢ Sebuah telephone kapal untuk berkomunikasi 

tentangpembacaan arah pengemudian kapal di emergency 

steeringgear. 

b. Bagi kapal yang berukuran 150 GT atau lebih dan kapal penumpang 

berapapun ukurannya:  
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➢ Wajib dilengkapi  dengan sebuah Kompas Magnetikcadangan 

yang dapat dipakai untuk menggantikan Standard Compass 

yang mengalami kerusakansecara fisik. 

c. Semua kapal ukuran 300 GT atau lebih, wajib dilengkapi: 

➢ Alat penunjuk haluan kapal di peralatan radar, alat bantu 

pencegah  tubrukan serta alat pengukur kecepatan dan jarak 

kapal. 

d. Semua kapal ukuran 500 GT atau lebih, sebagai tambahan dari 

ketentuan sebelumnya, wajib dilengkapi dengan : 

➢ Sebuah Gyro compass, untuk menentukan dan menunjukkan 

arah dan baringan, bukan dimaksud seperti Magnetic Compass, 

yang dapat memberikan arah dan baringan pada peralatan 

navigasi lain seperti RADAR, Automatic tracking aid dan alat 

pencegah tubrukan. 

➢ Sebuah repeater haluan Gyro compass, untuk menunjukkan 

arah yang dipasang pada Emergency steering (penataan kemudi 

darurat).    

➢ Sebuah Bearing Repeater Gyro compass, untuk membaring 

pada busur cakrawala 360° menggunakan gyro compass, atau 

setidaknya kapal dengan ukuran kurang dari 1600 GT harus 

dilengkapi dengan alat itu. 

e. Semua kapal ukuran 3000 GT atau lebih wajib dilengkapi dengan : 

➢ Sebuah tambahan alat automatic tracking aid, guna pengukuran 

jarak dan baringan dari target lain untuk menghindari resiko 

tubrukan. 

f. Semua kapal ukuran 10.000 GT atau lebih wajib dilengkapi dengan 

: 

➢ Sebuah track control system guna mengontrol secara 

automatisdan menjaga agar kapal tetap berada pada track yang 

telah ditetapkan. 

g. Semua kapal ukuran 50.000 GT atau lebih, wajib dilengkapi dengan 

: 

➢ Sebuah indicator Rate of Turn, guna mengetahui jarak dan 

waktu yang dibutuhkan oleh sebuah kapal untuk berputar (hal 

ini berkaitan dengan turning circle).  



Kompas Magnet Dan Gyro Kompas | 3 

➢ Sebuah alat pengukur kecepatan dan jarak terhadap dasar laut 

(ground speed and distance) pada arah didepan dan melintang 

kapal. 

h. Sebuah sistem anjungan terpadu (Integrated bridge systems): 

➢ Wajib / dipasang untuk memonitor jika salah satu peralatan 

tidak berfungsi sehingga Perwira jaga akan mengetahui melalui 

alarm bunyi atau tanda visual yang tidak mengganggu sub 

sistem lainnya. 

2. Peraturan Pemerintah Republik Indonesia No.51 tahun 2002 tentang 

Perka-palan yang ditandatangani pada tanggal 23 September 2002. 

Untuk perlengkapan Navigasi diatur pada Bagian kedelapan tentang 

Perlengkapan Navigasi Kapal  pada pasal. 72 yang berbunyi sebagai 

berikut:  

a. Kapal sesuai dengan jenis, ukuran dan daerah pelayarannya harus 

dilengkapi dengan perlengkapan navigasidan navigasi elektronika 

kapal yang memenuhi persyaratan. 

b. Ketentuan lebih lanjut mengenai perlengkapan navigasi dan 

navigasi elektronika kapal sebagaimana dimaksud dalam ayat (1) 

diatur dengan keputusan Menteri. 

3. International Safety Management ( ISM ) Code 

ISM Code mengatur bahwa untuk operasional kapal perlu dibuatkan 

prosedur Umum, prosedur kapal dipelabuhan, prosedur persiapan 

berlayar, prosedur kapal  sedang berlayar, prosedur persiapan kapal 

menuju pelabuhan,dan lain-lain. 

4. Plane Maintenance System ( PMS ) 

Quality Assurance adalah suatu produk yang sudah sejak lama 

diakui sebagai Sistem untuk mencegah timbulnya masalah dan dapat 

dicapai melalui metode manajemen yang berkualitas. 

 

1.2 PERANGKAT/PESAWAT BARING ( AZIMUTH BEARING) 

SOLAS 1974 pada  bab V tentang Safety Navigation, Peraturan 19, 

dalam bernavigasi guna penentuan posisi kapal  di tengah laut selain 

diperlukan kompas maka  kita akan menggunakan perangkat  / pesawat baring  

untuk mengetahui arah dalam besaran nilai derajat ( ° ) dari benda target 

baringannya.   Maka dengan nilai baringan dalam derajat yang didapat  dari 
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hasil pembacaan  arah dari target, setelah dikoreksi dengan “salah pedoman”  

(Compass error)  dilukis pada peta laut akan kita mendapatkan posisi kapal 

dilaut. 

Jenis-jenis pesawat baring yang lazim diatas kapal niaga :  

1. Semat bayangan  ( shadow pin)  

Alat baring ini termasuk yang paling sederhana dalam bentuk dan 

penggunaannya dalam membaring suatu target benda baringan dalam 

penentuan posisi kapal.  

 
2. Pejera celah pejera benang (Pelorus) ( Azimuth  Circle)  
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3. Thomson Patt Azimuth sight ( Azimuth  Circle) 

 
 

1.3 KOMPAS MAGNET 

Kompas magnet adalah satu-satunya jenis kompas yang tidak 

menggunakan kelistrikan kapal, sehingga tetap dapat bekerja walaupun listrik 

kapal padam. Oleh karena itu IMO(International Maritime Organization) 

melalui Konvensi SOLAS (Safety Of Life At Sea) mensyaratkan bagi semua 

kapal niaga untuk dilengkapi dengan kompas magnet dengan menetapkan 

persyaratan konstruksi dan jumlahnya yang harus ada di kapal. 

 

Menurut konstruksinya kompas magnet: 

Pada masa lalu terdapat jenis pedoman / kompas magnet kering yang 

digunakan untuk bernavigasi, yang mana type / jenis kompas ini pada ketel 

pedoman magnet tanpa diisi dengan cairan. Pada masa kini pedoman magnet 

yang lazim kita temui dan digunakan diatas kapal-kapal niaga adalah 

“Pedoman magnet basah (cair)”. Secara umum pedoman magnet basah 

tersebut didalam ketel pedoman berisikan cairan, sehingga piringan pedoman 

berada pada posisi mengapung dalam cairan kompas. 

 

Menurut fungsi dan penempatannya, terdapat 3 kompas magnet yaitu: 

1. Kompas Tolok (Standard Compass) yang diletakkan di atas anjungan, 

digunakanuntuk membaring benda diluar kapal, penempatannya 

diusahakan tidak terhalang oleh bagian-bagian kapal sehingga dapat 

digunakan pada busur 360º. Kompas ini juga digunakan sebagai patokan 

bagi kompas magnet yang lainnya. 
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